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Motor Sprungantwort
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Was kann man der Sprungantwort entnehmen?
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S8 Ziel Sprungantwort
Aufgaben
Gegeben: Toleranzband des geschlossenen Systems.
At Gesucht: Wunschverhalten als PT, Glied mit K, wq, 9 bzw. Gy ().
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Schatzen Sie mit der Daumenregel die Frequenz
In welchem Bereich liegt die DAmpfung?

(Hinweis: Das Programm RESY aus WinFact macht es anschaulich.)
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s PT2 Verhalten Bode

Ordnen Sie die Kurven den Sprungantworten zu!
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PT2 Verhalten Nyqu |St HOGHSCHULE NURNBERG

Ordnen Sie die Kurven den Sprungantworten zu!
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Ordnen Sie die Kurven den Sprungantworten zu!
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PT2 mit Regler
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PT2 Regelung

PT2 Strecke mit P bzw. | Regler
Streckenparameter: Ks = 2,wg = 10;d = 1
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Bestimmen Sie die Reglerparameter
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Note: Phasenrand bei NY_I2: ¢ g = 68°
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PT2 Strecke mit | Regler !I
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Streckenparameter: Ks = 2;wg = 10;d =1
el Bestimmen Sie die Reglerparameter beim | Regler
egeler
as) = M Ks mit K = K| ! Keunds—j
= — i = B = — - u =
s T22 42Ts+1 peo =gl -
1
G(jw) = —K konjugiert komplex erweitern
V) w2Tw + j(T2a2 — 1)] o P
2Tw +j(1 — T?w?
Gljw) = —K - w + j( w)

w(1 +2T2w2 4 T4w4)
Gesucht: Realteil fir w — 0
Re[G(jw)]w—o = —
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Lésungen: K; = 1 und Stabilitatsgrenze bei K; = 10 bzw. T; = 0,1rad/s
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S PT2 Strecke mit Regler
Streckenparameter: Ks = 2; wg = 10; d = 1, Reglereinstellung 60° Phasenrand

Welche Regler wurden verwendet? Bestimmen Sie die Reglerparameter
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S PT2 Strecke mit Regler

Streckenparameter: Ks = 2; wg = 10; d = 1, Reglereinstellung 60° Phasenrand

Welche Regler wurden verwendet? Welche Besonderheit hat Kurve D (Ursache)?
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P:Kp=2
G(s) = (Kp - 200) /(s + 20s + 100)
Regelereinstellung
LK =2

G(s) = (K;-200)/(s® + 20s? + 100s)

Pl: K = 0,33; Ty = 0,1
G(s) = [K- T;TJ -200(Tys + 1)]/(s® + 205 + 100s)

PIDT1: K =1,6; Ty =0,1; Ty =0,1; 7 = 0,02

G(s) = [K+ 1 ~200(Tys + 1)(Tys + DI/[(s® + 205% + 1008) - (75 + 1)]
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